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淮安工业机器人抛光打磨

发布日期: 2025-09-21

现在市场上运用至多的机器人当属打磨机器人，也是至成熟完善的一种机器人，而打磨机器
人能得到普遍应用，得益于它拥有有多种操控方法，按作业使命的不同，可首要分为点位操控方
法、接连轨道操控方法、力（力矩）操控方法和智能操控方法四种操控方法，下边具体阐明操控
方法的功用要点：接连轨道操控方法(CP)这种操控方法是对打磨机器人结尾执行器在作业空间中
的位姿进行接连的操控，要求其严厉依照预定的轨道和速度在一定的精度范围内运动，而且速度
可控，轨道润滑，运动平稳，以完结作业使命。打磨机器人各关节接连、同步地进行相应的运动，
其结尾执行器即可形成接连的轨道。这种操控方法的首要技能指标是打磨机器人结尾执行器位姿
的轨道盯梢精度及平稳性，一般弧焊、喷漆、去毛边和检测作业机器人都选用这种操控方法。柔
性打磨力控系统作为单独的控制执行系统，专门针对抛光打磨应用而研发。淮安工业机器人抛光
打磨

在传统行业中，至为传统的当属抛光打磨行业了。目前的现状是几乎全部依靠人工，痛点非
常明显：1、环境极其恶劣，各种有害粉尘侵蚀着工人的健康，工人是在拿命赚钱；2、中国环保
意识加强，部门对企业环保的监管也愈发严格；3、抛光打磨年轻人都不愿意干了，企业在面对严
重缺乏劳动力的状态；3、抛光打磨是个技术活，工人离职换新人，一般都需要短的几个月长的需
要几年时间才能熟练上手；4、人工抛光打磨容易受人的技术和情绪影响，会导致产品的质量和生
产效率不稳定。淮安工业机器人抛光打磨力控的精度及反馈速度决定了产品的打磨效果。
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打磨机器人系统由工业机器人、打磨机具、力控制设备、终端执行器等外面设备硬件系统和
机器人力矩等软件系统组成。打磨机器人的自动化系统集成，就是将组成打磨机器人的各种软硬
件系统集成为相互关联，统一协调总控制系统，以实现机器人的自动化打磨、抛光、去毛刺加工。
打磨机器人项目的方案设计，是项目实施的前提。因此，项目方案的设计，必须从满足客户打磨
加工出发，提出性价比至高的机器人自动打磨的解决方案。从市场具体情况来看，当前我国打磨
机器人市场规模已经达到25亿元左右，年均同比增长接近30%，市场销量达到1万台以上，年均增
长超过35%。

批量生产的不锈钢中有抛光打磨工序，由于抛光打磨工艺作业的非标准和动作的灵活要求一
直是抛光打磨的技术障碍，将抛光打磨工具和机器人集中成为机器人自动化柔性抛光打磨集成系
统，也就是一个完整的机器人打磨抛光设备。完整的机器人自动化作业生产线，能高效完成自动
化抛光打磨工艺。对不同型面，不同材质的不锈钢进行精密抛光，需要选择适当的抛光打磨工具，
和使用正确的打磨工序。而机器人很好地接了这个工作，机器人就像是升级版的人类的手，对待
抛光打磨工件任意型面，可以非常灵活、快速、精确地完成不锈钢抛光打磨工作。将抛光打磨工
具和机器人集中成为机器人自动化柔性抛光打磨集成系统，也就是一个完整的机器人打磨抛光设
备。
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在抛光打磨行业，需要机器人代替人，而为何抛光打磨机器人没有像焊接搬运那样相对普及
呢？因为难！在众多机器人应用中，搬运焊接等应用都属于点到点走轨迹的方式，机器人相对容
易实现，而抛光打磨却不同。打磨轻重全靠人的手感，而产品由于不可能完全一致性，所以就需
要机器人建议能像人一样去感知，去自适应打磨状况，去实现柔性化抛光打磨。机器人柔性化抛
光打磨必然少不了力控柔性抛光打磨工具，里面的柔性力控打磨系统可根据工作需要对未端工具
进行重力补偿并精确輸出平行于机械臂轴向的接触力，同时该装置还能根据接触表面的轮廊特征
进行自适应伸缩，解决了接触面敏感特征工艺与快速接触移动之间的自动化难题。机器人系统控
制打磨路径，力控系统柔性恒力输出，不光可以使得底材表面每一处都处理到位，一致性高，打
磨效率也更高。特别适合于工业机器人搭配用来对木材、家具等、乐器等进行表面打磨。机器人
打磨是装配力控打磨工具的一个机器人手臂，主要用于工件的表面打磨、棱角去毛刺、焊缝打磨
等工作。淮安工业机器人抛光打磨

打磨机器人打磨功能主要用于铸件表面打磨，棱角去毛刺，焊缝打磨，内腔内孔去毛刺，孔
口螺纹口加工等。淮安工业机器人抛光打磨

大多数金属工件在通过焊接、铸造等基础加工工序成型后，还需进行打磨、抛光、去倒角等
精细化修整工序才能达到验收的合格标准。打磨过程中产生的大量弥漫性粉尘、腐蚀性切屑液及
嘈杂的噪音很容易导致产生操作人员伤害的安全事故。同时人工打磨也面临生产效率低、产品精
度差及产品成型的一致性差等弊端，给生产带来了较大的不确定性。现阶段的打磨去毛刺作业之
所以难以摆脱人工来实现自动化，至大的技术难点是需要精确的力度控制。工件打磨的精度和一
致性较大程度上取决于打磨工具同工件接触面是否保持恒定压力，这就需要通过实时力控技术控
制工业机器人打磨过程的磨削力。力控的精度及反馈速度决定了产品的打磨效果。因此，机器人
力控技术成为实现企业高效自动化打磨亟待解决的问题。淮安工业机器人抛光打磨

杭州龙砺智能科技有限公司致力于机械及行业设备，以科技创新实现***管理的追求。公司自
创立以来，投身于打磨，抛光，去毛刺，自动化打磨，是机械及行业设备的主力军。龙砺智能继
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续坚定不移地走高质量发展道路，既要实现基本面稳定增长，又要聚焦关键领域，实现转型再突
破。龙砺智能始终关注自身，在风云变化的时代，对自身的建设毫不懈怠，高度的专注与执着使
龙砺智能在行业的从容而自信。


